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Anforderungsprofil Mechatroniksysteme

Beschreibung der Maschine, in die das System eingebaut werden soll:
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Anzahl und Anordnung der Achsen:
	Achse
	Einheit
	1
	2
	3
	4
	5

	Anordnung (X,Y,Z, Phi)
	
	
	
	
	
	

	montiert mit Achse ..., freie Achse
	
	
	
	
	
	

	Nutzhub / Drehwinkel ohne Überlauf 
	[mm]
	
	
	
	
	

	max. mögliche Länge der Achse 
	[mm]
	
	
	
	
	

	Geschwindigkeit
	[m/s]
	
	
	
	
	

	Beschleunigung
	[m/s2]
	
	
	
	
	

	Haltebremse nötig?
	
	
	
	
	
	

	Sensoren, Endlagenschalter
	
	
	
	
	
	

	Positioniergenauigkeit
	[μm]
	
	
	
	
	

	Positionierauflösung
	[μm]
	
	
	
	
	

	Wiederholgenauigkeit
	[Ink]
	
	
	
	
	

	zul. Ablauffehler seitlich
	[μm]
	
	
	
	
	

	zul. Höhenfehler
	
	
	
	
	
	

	zul. Gierfehler (Taumelfehler bei Drehachse)
	
	
	
	
	
	

	zul. Rollfehler
	
	
	
	
	
	

	zul. Nickfehler
	
	
	
	
	
	

	zul. Winkelfehler zu Achse
	
	
	
	
	
	

	zul. Gleichlauffehler (Schleppfehler)
	
	
	
	
	
	

	Nutzlast an Achse ...
	[kg]
	
	
	
	
	

	Abstand des Schwerpunktes zu Achse
	[mm]
	
	
	
	
	

	Geometrie der Lastmasse
	
	
	
	
	
	

	Gegenkräfte (z.B. Federn)
	[N]
	
	
	
	
	


Umwelt und Lebensdauer:

	Umgebungstemperatur
	

	Staub, Wasser, Schwingung
	

	Besondere Umweltbedingungen (z.B. Röntgen)
	

	Arbeitszyklus
	

	Wartungsintervall
	

	min. Lebensdauer
	

	Wechsel von Verschleißteilen möglich?
	


Gesamtsystem:

	Sicherheitskonzept (Einhausung nötig?)
	

	Steuerungsschnittstelle Punkt/Bahn
	

	Transportsicherungen
	

	Verkabelung
	

	Schleppketten
	

	Zusätzliche Kabel, Schläuche
	


Anordnung der Achsen skizziert (mit Achsnummerierung):
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Skizze für Def. X, Y, Z,


Nick-, Roll-, Gierfehler
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